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Contexto y Problema



Contexto y Problema

¿Qué metodologías para cuantificación de erosión existen?

Estacas graduadas

Estaciones de aforo

Parcelas de escorrentía



Contexto y Problema

Parcelas de escorrentía Sistema receptor



Desventajas del uso de parcelas de escorrentía

•Alto costo de construcción.

•Gastos en mantenimiento y funcionamiento.

•Trabajo manual no calificado.

•Uso ineficiente del suelo.

•Resultados experimentales escasos de precisión
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Fotogrametría UAS

Plataformas de vuelo



Planeación de Levantamiento Fotogramétrico



Procesamiento de información

Punto de control en tierra GCP, con estación de referencia GNSS-RTK 

Herramienta de procesamiento: Agisoft Photo Scan Professional



Modelo Digital de Elevación (DEM), 1.2 cm/pix de resolución espacial

Resultados



Ortomosaico

Resultados



Modelo 3D, insertado en Google Maps

Resultados



RMSE

Resultados



Mediante sistemas UAV comerciales es posible realizar levantamientos fotogramétricos 
de alta resolución.

Mediante la ut i l ización de puntos de control en t ierra (GNSS) y software de 
procesamiento en fotogrametría fue posible generar DEMs de alta resolución.

Se ha logrado obtener resoluciones espaciales cercanas a 1cm/pix a alturas de vuelo de 
alrededor de 25 metros, traslape frontal-lateral de 80% y un giro de 65° a la ruta de vuelo 
programada.

El aumento de resolución espacial y precisión de productos fotogramétricos, va en 
función de la calidad y cantidad de puntos de control en tierra, así como la calidad de las 
imágenes.

Mediante el modo de filtrado de puntos de control por imagen, es necesario ubicar de 
manera correcta los puntos de control por imagen debido a que una ubicación 
aproximada genera un aumento en el error cuadrático medio RMSE.
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Trabajo en Desarrollo

Se pretende reducir el RMSE de los modelos digitales de elevación para garantizar 
precisión en los mismos. 

Se está estudiando la variabilidad espacial de los puntos de control, como referencia 
para establecer una comparación precisa a lo largo del tiempo. 

Se están iniciando estudios de la variación de volumen dinámico erosionado a lo largo de 
la estación lluviosa para luego crear modelos del fenómeno.



Muchas gracias!


